PV weidinger

TM14S 6-osiowy cobot (Profinet), 1100 mm, udzwig 14 kg

|

NOWE COBOTY STEROWANE KI OD TECHMAN

Sterowane sztuczng inteligencjg coboty o udzwigu 5 kg, 7 kg, 12 kg i 14 kg i doktadnosci
powtarzania £0,03 mm sg imponujace pod wieloma wzgledami. Seria S zostata
opracowana z mysla o bezpiecznej wspodtpracy miedzy cztowiekiem a maszyna, jest
elastyczna, tatwa w obstudze i moze byc¢ uzywana indywidualnie. To sprawia, ze howa
seria S jest idealna do automatyzacji w réoznych sektorach, takich jak inzynieria
mechaniczna, przemyst motoryzacyjny i przemyst potprzewodnikow.

CO NOWEGO W TECHMAN S-SERIES?

WIEKSZA PRECYZJA: Doktadnosc¢ powtarzania 0,03 mm dla modeli TM5S / TM7S / TM12S
/ TM14S stanowi poprawe o 70% w porownaniu do poprzedniej wersji. SZYBCIEJ:

Predkosc taczenia 6 osi zostata zwiekszona z 225°/s do 450°/s. Skraca to czas cyklu

nawet o 25% w porédwnaniu z poprzednig wersjg, a tym samym zwieksza wydajnosc
produkcji. ELASTYCZNY: Ulepszony drazek robota z 3-pozycyjnym przetgcznikiem
zwalniajgcym i przyciskiem RESET dla tatwiejszej i bezpieczniejszej obstugi cobota. Drazek
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robota mozna réwniez potaczyc z ekranem TM, co nie tylko zwieksza wszechstronnos¢
szkolenia i upraszcza sterowanie, ale takze znacznie utatwia rozwigzywanie problemow.
Kotnierz I/0 mozna skonfigurowac do RS422, RS485 lub wejscia analogowego.

JESZCZE BEZPIECZNIEJSZE DZIEKI NOWYM FUNKCJOM BEZPIECZENSTWA

Techman i coboty TM stawiajg bezpieczenstwo na pierwszym miejscu. Wszystkie modele z
nowej serii S maja do 31 funkcji bezpieczeristwa z certyfikatem TUV. Te funkcje
bezpieczenstwa sg zgodne z najnowsza wersjg normy ISO 10218-1i posiadajg certyfikat PL
d, Cat.3 zgodnie z norma ISO 13849-1, co gwarantuje bezpieczeristwo we wszystkich
mozliwych scenariuszach. Nowe coboty z serii S posiadajg rowniez certyfikaty UL i CSA
dla Ameryki Pétnocnej oraz CE dla Europy, zapewniajgc bezpieczne i wydajne
uzytkowanie w réznych regionach. Elastyczne funkcje bezpieczeristwa moga zastagpic
dodatkowy sterownik bezpieczenstwa PLC, oszczedzajgc koszty i wysitek zwigzany z
konfiguracja sterownika bezpieczenstwa oraz znacznie utatwiajgc ocene bezpieczenstwa.

WIZJA ROBOTA Z AKTUALIZACJAKI

W konwencjonalnych systemach wizyjnych inzynierowie musza recznie ustawiac algorytmy
i konfiguracje sterowania w celu wykrywania i analizowania informacji wizualnych. Takie
podejscie moze byc czasochtonne i moze nie byc¢ skalowalne do obstugi duzych ilosci
danych. Z kolei technologia sztucznej inteligencji opiera sie na rozpoznawaniu wzorcow i
uczeniu maszynowym w celu automatycznego tworzenia i uczenia sie regut decyzyjnych.
Pozwala to na bardziej wydajna i doktadng analize danych wizualnych, co ostatecznie
moze prowadzi¢ do zwiekszenia produktywnosci i oszczednosci kosztow.

AUTOMATYZACJA NIGDY NIE BYLA TAK tATWA

Roboty wspdtpracujgce z nowej serii S sg przeznaczone do szerokiego zakresu zadan i
nadaja sie do stosowania w operacjach dowolnej wielkosci. Dzieki prostej instalacji oraz
intuicyjnemu programowaniu i obstudze mozna nie tylko zwiekszy¢ wydajnosc¢ produkcji,
ale takze szybko zoptymalizowac i skalowac procesy. Wspieramy klientdw na drodze do
automatyzacji i wspotpracujemy z nimi w celu opracowania odpowiedniego rozwigzania -
od ramienia robota po kompletna cele.

« Obrot przegubodw (J1, J2, J4, J5, J6): +/- 360°

« Obrét przegubdw (J3): +/- 163°

« Predkosc (J1, J2): 130°/s

« Predkosc (J3): 210°/s

« Predkosc (J4, J5): 225°/s

« Predkosc (J6): 450°/s

« Stopnie swobody: 6 osi obrotu

« Zasilanie we/wy: jednostka sterujgca 24V /2,0 Airobot 24V /15 A

« Klasa IP: IP54 (ramie robota), IP54 (jednostka sterujgca)

« Moc: 400 W

« Klasa pomieszczen czystych: ISO klasa 3

« Zakres temperatur: 0 - 50° C
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. Zasilanie: 100-240 VAC, 50-60 Hz

PV weidinger

« Standard komunikacji PROFINET (Process Field Network)
- Komunikacja: RS232, Ethernet, Modbus TCP/RTU (master i slave), PROFINET

(opcjonalnie), EtherNet/IP (opcjonalnie)

« Funkcja Al: klasyfikacja, rozpoznawanie obiektow, segmentacja, wykrywanie anomalii, Al

OCR

« Zastosowanie: Pozycjonowanie, odczyt kodow kreskowych 1D/2D, OCR, wykrywanie

defektow, pomiary, kontrola montazu

« Wbudowana kamera: Kolorowa kamera o rozdzielczosci 5 M, odlegtos¢ robocza 100 mm

NNOO

Numer artykutu.

Model

Seria robotow

Producent

Numer artykutu producenta.

Dane producenta GPSR

Jednostka sprzedazy (jednostka)

Jednostka tresci

W zestawie bateria
Masa wtasna

Predkosc (maks.)
Doktadnos¢ powtdrzen

Funkcje sztucznej inteligencji
Zastosowanie(a) Robotyka
Srodowisko programistyczne
Funkcje aparatu

Napiecie zasilania
Zasieg

Zakres temperatur °C
Rozdzielczos¢ kamery

Pobdér mocy

WL83053
TM14S_Profinet
Seria S (Profinet)
TECHMAN
TM14S_PROFINET

Techman Robot Inc.
Staalindustrieweg 21
NL-2952 Alblasserdam
www.tm-robot.com

sztuka
1sztuka

nie

33 kg

4 m/s

+/- 0,03 mm

Klasyfikacja, Rozpoznawanie obiektdw,
Segmentacja, Wykrywanie anomalii, Al OCR

Odczyt kodow kreskowych 1D/2D, kontrola montazu,
wykrywanie wad, pomiar, OCR, pozycjonowanie

TMflow™ (graficzny schemat blokowy/oparty na
skrypcie)

odlegtosc robocza 100 mm - %, Rozdzielczos¢ 5 MP,
automatyczne ustawianie ostrosci, kamera kolorowa

100 — 240V
1100 mm
0-50°C

5 MP

600 W
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Nosnos¢ 14 kg

Interfejsy Interfejs I/O
- Wejscie cyfrowe: 16
» Wyjscie cyfrowe: 16
- Wejscie analogowe: 2
- Wyjscie analogowe: 2

Interfejs we/wy na gtowicy robota

- Wejscie cyfrowe: 3

- Wyjscie cyfrowe: 3

- DO_0 (DO-0/Al) / DO_1(DO-1/RS485+) / DO_2
(DO-2/RS485-)

Dalsza komunikacja
« 2x COM

« x HDMI

« 3x LAN

-« 2x USB 2.0

- 4x USB 3.0

Zgodny z ESD tak

Products for the electronic industry
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