PV weidinger

TM12-1300 Al, TM Robot 6-osiowy z uktadem sterowania, 1300
mm
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Duza tadownosc i obszerny obszar roboczy to cechy, ktére wyrdzniajg TM12-1300 Al. W
poréwnaniu do serii TM5, TM-12 korzysta z wiekszego zasiegu przy jednoczesnym
wiekszym udzwigu. tatwa obstuga funkcji sparowana z wysoka wydajnoscia i
elastycznosciag w szybkiej zmianie linii produkcyjnych nie tylko zmniejsza koszty
zautomatyzowanej budowy i konserwacji, ale takze znacznie poprawia precyzje i jakosc
produkcji. Nie tylko dzieki swojej elastycznosci, ale takze dzieki zmiennym mozliwosciom
zastosowania, TM12-1300 Al moze byc¢ stosowany w wielu branzach.

Wszystkie roboty wspdtpracujgce wyposazone sg w zintegrowany system wizyjny, ktéry
daje cobotom mozliwosc¢ postrzegania otoczenia, znacznie zwiekszajac ich mozliwosci.
Zdolnosc robota do "widzenia" i interpretowania danych wizualnych w instrukcje polecen
jest jedna z cech wyrdzniajgcych cobota. Jest to kluczowy czynnik dla precyzyjnego
wykonywania zadan w dynamicznie zmieniajacych sie srodowiskach pracy, dla ptynnego
dziatania i bardziej wydajnych procesdw automatyzacji.
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Przysztosciowe! Twoj Cobot z Al.

Kluczowe korzysci z zastosowania Al Vision to zautomatyzowana kontrola optyczna (AOI),
zapewnienie i ciggtosc jakosci, wzrost wydajnosci produkcji oraz redukcja kosztow
operacyjnych. Sterowane przez Al coboty rozpoznajg otoczenie i orientacje czesci, aby
wykonywac inspekcje wizualne i dynamiczne zadania typu "podnies i potéz".
Bezproblemowe zastosowanie Al na linii produkcyjnej zwieksza wydajnosc, obniza koszty i
skraca czas cyklu. Al vision moze rowniez odczytywac wyniki z maszyn lub urzadzen
testowych i podejmowac odpowiednie decyzje. Oprdcz usprawnienia procesow
automatyzacji, cobot sterowany przez Al moze sledzic, analizowac i integrowac dane
podczas produkcji, aby zapobiec btedom i poprawic jakos¢ produktu. tatwo usprawnij
automatyke fabryczng dzieki kompletnemu zestawowi technologii Al.

« Max. Predkosc: 1,3 m/s (4m/s)

« Obrét stawu: +/- 270° | +/- 180° | +/- 166°

« Predkosc: 120°/s 1 180°/s 1 150°/s | 180°/s

- Doktadnosc¢ powtdrzen: +/- 0,1mm

« Stopnie swobody: 6 osi obrotowych

« Komunikacja: 3x COM, 1x HDMI, 1x EtherCAT, 2x GigE, 3x LAN, 4x USB 2.0, 2x USB 3.0
« Kamera: 1,2 M / 5 M pikseli kolorowych | w petni zintegrowany system wizyjny z
oswietleniem

« Zasilanie wejsc¢/wyjsc¢: 24 V, 15 A

« Klasa IP: IP54 (ramie robota), IP32 jednostka sterujgca)

« Klasa czystosci: ISO Klasa 3

« Zakres temperatur: 0 - 50° C

« Oprogramowanie: FMflow, TMFlow Editor i AOI

« Funkcje TMFlow Al (identyfikacja, pomiar i OCR)
[https://www.youtube.com/watch?v=lIkA2WSzAQI8&t=12slYou can find out more
information here]

[https://www.youtube.com/watch?v=eEmN3xaBcm8lInformation on screw application]

Seria robotéw Seria Al

numer pozycji WL50782

Model TM12-1300
Producent TECHMAN
Zakres dostawy « Robot 6-osiowy

- Jednostka sterujaca

«» Kabel przytgczeniowy
- Jednostka sterujaca

- Kabel 10 (HW3.2)

Jednostka sprzedazy 1 sztuka
Jednostka zawartosci 1sztuka
Ciezar wtasny 33,3 kg
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Moc 300 W

Moc (do) 300 W

Zasieg 1300 mm

Rozdzielczos¢ kamery Kolorowa kamera 1,2M/5M pikseli

Nosnos¢ 12 kg

Interfejsy Interfejs I/O: Digital in / Digital out / Analogue in /

Analogue out
Komunikacja i potaczenia: RS232, Ethernet, Modbus
TCP/RTU, PROFINET (opcja), EtherNet/IP (opcja).

Products for the electronic industry
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