
Onrobot 3FG15 3 Finger-Gripper

Onrobot 3FG15 3 Finger-Gripper:
• Flexible Produktion – der große Hub optimiert die CNC-Beschickung bei
unterschiedlichen Teilegrößen mit einem einzigen Drei-Finger-Greifer
• Die genaue zentrische Positionierung führt zu höherer Qualität, Konsistenz und Leistung
bei minimalem Programmieraufwand
• Durch den starken, stabilen Griff mit 3 Kontaktpunkten ist der Greifer schnell und einfach
auf verschiedene Prozesse umrüstbar
• Dank der anpassbaren Fingerspitzen lässt sich eine Vielzahl von Teilgrößen und -formen
flexibel greifen
• es wird ein Quick Changer oder Dual Quick Changer benötigt

Anwendungen:
• Maschinenbeschickung
• Materialumschlag
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Kann mit Produkten unterschiedlicher Größe und mit verschiedenen Materialien
verwendet werden, unter anderem:
• Kunststoff
• Metall
• Karton
• Holz

Artikel-Nr. WL55144

Hersteller ONROBOT

Hersteller-Artikel-Nr. 52855

Länge 156 mm

Breite 158 mm

Verkaufseinheit 1 Stück

Inhaltseinheit 1 Stück
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